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KOD

Bagslamadan dnce bazi notlar.

Her Arduino programinin iki ana islevi vardir.
Fonksiyonlarbelirli komutlari ¢aligtiran bir bilgisayar
programinin parcalari. islevlerin benzersiz adlari vardir ve
gerektiginde "¢agrilir".

Bir Arduino programinda gerekli fonksiyonlara setup() denir.
ve dongu(). Bu islevlerin bildiriimesi gerekir, yani Arduino'ya
bu fonksiyonlarin ne yapacagini sdylemeniz gerektigini.
Setup() ve loop() sagda gérduguniz gibi bildirilir.

Bu programda, elde etmeden oOnce bir degisken
yaratacaksiniz.

Degiskenler verdiginiz adlardir.

Arduino’'nun hafizasindaki yerlere, bdylece ne oldugunu
takip edebilirsiniz. Bu degerler, programinizin talimatlarina
bagli olarak degisebilir. Degisken adlari, degerleri ne olursa
olsun agiklayici olmalidir. Ornegin, switchState adli bir
degisken size sunu sdyler: Bir anahtarin durumu. Ote
yandan, "x" adl bir degisken size ne depoladigi hakkinda
pek bir sey sdylemez.

Kodlamaya baglayalim.

Bir degisken olusturmak igin, onun ne tur oldugunu
bildirmeniz gerekir. bu int veri tira bir tam sayi tutacaktir
(tamsayi olarak da adlandirilir); Ondalik noktasi olmayan
herhangi bir sayidir. ilan ettiginizde degisken, genellikle ona
bir baglangi¢ degeri de verirsiniz.

Pinislevselligini yapilandirin.

Setup(), Arduino ilk agildiginda bir kez galigir. Burasi, dijital
pinleri herhangi bir giris olacak sekilde yapilandirdiginiz
yerdir. Veya pinMode() adli bir islevi kullanarak ¢ikti verir. Pi
LED'lere bagli CIKIS olacak.



Arduino turleri
Arduino Board - islemci - Bellek - Dijital G/C - Analog G/C -

Arduino Uno - 16Mhz ATmega328 - 2KB SRAM, 32KB flas -
14 - 6 girig, 0 ¢IkIS -

Arduino Due - 84MHz AT91SAM3X8E - 96KB SRAM,
512KB flag - 54 - 12 girig, 2 ¢ikis -

Arduino Mega - 16MHz ATmega2560 - 8KB SRAM, 256KB
flag - 54 - 16 giris, 0 ¢IkiS -

Arduino Leonardo - 16MHz ATmega32u4 - 2.5KB SRAM,
32KB flag - 20 - 12 giris, 0 ¢ikis -
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Potansiyometre Kullanarak LED Parlaklik
Kontrolu

Potansiyometre, disaridan fiziksel mudahaleler ile degeri
degigtirilebilen direnclerdir. Potansiyometrelerin daha
guclulerine ve daha yuksek akim degerine sahip devrelerde
kullanilanlarina ise reosta denir. Potansiyometreler daha
¢ok karbon veya karbon igerikli direng elemanlarindan
yapilmasina ragmen, reostalar krom-nikel direng tellerinden
yapilmaktadirlar. Potansiyometreler devrelerde akimi
sinirlamak ya da gerilimi bolmek amaciyla kullanilirlar.




Melodi Cal

Bu ornek, melodileri galmak igin bir Piezo Hoparlorden
yararlanir. islemci kapasitesinden yararlaniyoruz.

Muzik c¢almak icin PWM sinyalleri Uretmek. David
Cuartielles tarafindan yazilan PWM'nin nasil c¢alistigi
hakkinda daha fazla bilgi var.

Burada ve hatta K3'Un eski kurs rehberinde Piezo, hem
tonlar calmak hem de tonlari algilamak igin kullanilabilen
elektronik bir cihazdan baska bir sey degildir. Ornegimizde
biz Piezo'yu sadece duz bir PWM sinyali yazma iglevini
destekleyen 9 numarali pime takmak YUKSEK veya
DUSUK deger.

Kodun ilk 6rnegi piezoya sadece bir kare dalga gonderirken,
ikincisi PWM'den vyararlanacaktir. Darbe Genisligini
degistirerek sesi kontrol etme islevi.



lvmedlcer

veya akselerometre, bir kutleye uygulanan ivmeyi oOlgen
cihazlardir. Uygulanan ivmenin olgimunde, koordinat
ivmesi (referans ivme) bilinmesine gerek yoktur. Bunun
yerine ivmeodlger, icindeki test kutlesine referans
eksenindeki, kutleden kaynakli olan uygulanan kuvvetlere
bakar. Ornegin, diinya lzerinde deniz seviyesine yakin bir
bolgede duz bir ylzey Uzerinde ivmedlgerin gosterdigi deger
9.81 m/s?olurken, serbest dusen bir cisim Uzerinde veya bos
uzayda gosterecegdi deger 0 m/s? olacaktir.

lvmedlgerler, sanayide ve bilimsel galismalarda bircok
uygulama alaninda kullaniimaktadir. YUiksek hassasiyete
sahip ivmeolgerler flzelerde, ugaklarda, gemilerde ve
denizaltilarda navigasyon sistemlerinde kullanilan en
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